ESTRATTO PLANIMETRICO - SCALA 1:20.000 UNIONE MONTANA

con individuazione del tracciato oggetto di intervento e l'identificazione del tipo di fondo esistente GRAN PARADISO

LEGENDA Citta Metropolitana di Torino

tratto di percorso asfaltato

Via Torino n°17,10080 Locana (TO)

tratto di percorso sterrato

ampio (largh. 2,50-3m) PNRR - M2C1|3.2 "Green Communities" -
tratto di percorso attualmente Piano della Green Community SINERGIE
adibito a percorso di cantiere IN CANAVESE - Progetto D4
per opera di competenza SMAT Progettazione e realizzazione di
tratto di percorso adibito a ciclopista a scopo turistico

sentiero (largh. 1,50-2m ca.)

gl

"Cavalcando e pedalando" - Lotto T:

ponte esistente di raccordo con
il centro abitato di Sparone Sparone-Locana

T PROGETTO DI FATTIBILITA!'
R TECNICA ED ECONOMICA
A
C CIG: 99168771CA S 271122023
C
| DATI COMPLESSIVI DEL TRACCIATO LOTTO 1 Rev.00 27/12/2023
A Lunghezza totale: 11.799 m Rev.0l
T Quota inizio percorso: 565 m s.l.m.
Quota fine percorso: 685 m s.I.m. Rev.02
0 Dislivello positivo complessivo: +120 m D E L
COMMITTENTE:
Pendenza massima direzione Locana: 10% (tratto isolato) 46 ~INIOINE
Pendenza massima direzione Sparone: 8% (tratto isolato) MONTANA

GRAN PARADISO

Pendenza media complessiva direzione Locana: 1% 50
Pendenza media complessiva direzione Sparone: -1% PA RA D I so

| \ PROGETTISTA: Ing. Davide Munari

~ | - via S. Francesco n°23 - RIVAROLO CANAVESE (TO)
davide.munari@innovhouse.it
| davide.munari@ingpec.eu

329 280 8727
P. IVA 10704710010
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PROFILO ALTIMETRICO - SCALA 1:15.000
con indicazione delle specifiche morfolgiche e l'identificazione del tipo di fondo esistente
i ¥ - i S 3
Fondo in asfalto - percorso carrabile Fondo terra e pietra misto - sentiero Fondo in erba - area a prato
TR.04 |
L:174m |
TR.11 | | . !
— F: strada sterrata |
o I(.:I: 25t3,68t i e | 3 D:-1m D: +1m |
o e 5.1fnra S-iggi; | ] 239;1;%: : P.M:-0,5% | P.M: +0,5% :
FH0,2M | $2392,94m = = P.m:-0,5% | P.m: +0,59
P.M: +1,8% | P.M: +8,0% | F- asfalto | : m: -0,5% | P.m: +0,5%
P.m:-2,28%| P.m: +2,6% | D:-13,74m | D: +13,74m | | ~ — = !
P.M: +4,1% | P.M: +5,6% | M: \\—*\\\\ //// \\
P.m:-0,6% | P.m: +0,6% i L: 694m | I ~_
F: sentiero | T I
D:-24m | D:+24m,
LEGENDA P.M:-0,8% | P.M: +10% ! TR.07 | TR 06" e | o | _—
—_— P.m: -3,5% | P.m: +3,5% | L: 3399m | L: 106dm ! | T | — | < |
L = sviluppo lineare tratto di tracciato (m) oM F: asfalto | F: strada sterrata | | o "_’J:’"# TRO2) == __,,-7———\_\\\\ |
“6“0/ _— \\ D: -27£n D: +27I;Tl : D:-19m D: +19m : : | . g L: 714m : -\,\\ :
D = dislivello superato per ogni tratto (+m) LEGENDA <X~ ___ O~ S o P.M:-6% | P.M:+9% | P.M:-0,7% | P.M: +4% | | TR.03 | F: strada sterrata | ey
6\‘ -~ \\ P.m:-0,8% | P.m: +0,8% 1 P.m:-1.8% | P.m: +1.8% : : L ]_WI D: +17m D:-17m :
.. . I o ’ . m . 0 . _Qo/ |
_ . ~— TR.O5 | A g I P.M: +8% P.M: -8% TR.01 |
P.M = pendenza massima (%) abcd dati direzione Locana ——— L:m: F: strada di cantiere : P.m: +2,4% | P.m: -2,4% ! L: 2083m !
o S F: asfalto | D:-10,5m | D:+10,5m F: asfalto |
P.m = pendenza media (%) abcd dati direzione Sparone ~ : | P.M: +0,7% | P.M: +1,9% ! , . |
mep ° N direzione S D:+0,1m |~ D:-0.1m P.m: -0,9% | P.m: +0,9% D:35m | D435
~___2-_"%onedparone - —-> P.M: 40,1% | P.M: +0,1% ! m:-0,9% | P.m: +0,9% 1 P.M: +2,8% | P.M: 7,2% |
F = fondo selciato del tratto considerato P.m:+0,05% | P.m: -0,05% | P.m:-1,7% | P.m: 1,7% :
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